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Resumo:

Os sistemas computacionais avangam em uma velocidade nunca vista. Um dos segmentos que estd em pleno
desenvolvimento e recebe bastante investimento é o de carros autbnomos. Séo veiculos que conseguem se
deslocar sem a necessidade de um ser humano. Isso é possivel devido aos avangos em diversos dispositivos
como sensores e atuadores, e também em softwares de Inteligéncia Artificial. No projeto proposto,
apresentamos o protdtipo de um carro que consegue desviar de obstaculos de forma autdnoma. Esta tecnologia
pode ser aplicada em cadeiras de rodas para aprimorar os deslocamentos por quem tem mobilidade reduzida.
O projeto utiliza materiais de baixo custo com placa de prototipagem.
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